
 

双向马达驱动集成电路—  

概述与特点 
是双向马达驱动集成电路。 

该电路的特点如下： 
工作电源电压范围为 4.5～15V； 
内含马达驱动晶体管和反向电流保护二极管； 
当输入 A、B 端同时为高电平时，马达停止；当输入 A/B 端同时为低电平时，电路处于低功耗的待机

状态。 
TTL 逻辑电路直接控制； 
采用 SOP8 塑料封装。 

 

方框图与引出端功能 
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引出端 
序号 符号 功能 引出端 

序号 符号 功能 

1 NC 空 6 Vcc 电源 
2 IN(B) 输入 B 端 7 OUT2 输出 2 端 
3 IN(A) 输入 A 端 8 OUT1 输出 1 端 
4 NC 空 9 NC 空 
5 GND 地    

 
 
 
 

 
 

 

 

 

HK6208

HK6208HK6208HK6208

�
�

http://www.hsxp8888.com

做中国自主知识产权核心处理器
国家高新技术企业    深圳龙华2017年八大重点签约引进企业

航顺芯片32位通用MCU之M0 M3 M4世界级超低功耗 

深圳市航顺芯片技术研发有限公司

MCU/DSP/CPU芯片级大脑领导者   性能超稳定    开发工具全兼容进口     软硬件全兼容进口

航顺浩瀚处理器（广州）有限公司 HK6208



 

最大额定值 （Tamb=25℃） 

参数名称
 

符号 数值 单位 

电源电压 VCC 18 V 
功耗 PD 700 mW 

工作温度 Topr -20～+60 ℃ 
贮存温度 Tstg -55～+150 ℃ 
输出电流 Io 500 mA 

 

推荐工作条件  （Tamb=25℃） 

参数名称
 

符号 最小 典型 最大 单位 

电源电压 Vcc 4.5  15 V 
 

输入/输出真值表 

输入 A 端（3 脚） 输入 B 端（2 脚） 输出 1 端（8 脚） 输出 2 端（7 脚） 

H L H L 
L H L H 
H H L L 
L L OPEN OPEN 

   注：高于 2.0V 为高电平；低于 0.8V 为低电平。 
 

电特性（除非特别说明外，VCC=9V，Tamb=25℃） 

参数名称
 

符号 测试条件 最小 典型 最大 单位

输出电流 Io  200   mA 

输出饱和压降 Vsat Io=100mA   1.6 V 

输入高电平 ViH  2.0   V 

输出低电平 ViL    0.8 V 

待机电流 Istb 输入均为低电平   0.4 mA 

输入高电平电流 IiH ViH=4.5V   400 μA
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应用电路 
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封装外形图 
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SYMBOL 
mm 

min max 
A   1.75  
A1 0.05  0.23  
A2 1.30  1.50  
b 0.35  0.45  
c 0.18  0.25  
D 4.70  5.10  
E 5.80  6.20  
E1 3.70  4.10  
e 1.27BSC 
L 0.40  0.80  
L1 1.05BSC 
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