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企业简介
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企业简介 Company Introduction

上海新时达电气股份有限公司创建于1995年，是国家重点支持的高新技术企业、全国创新型企业。 2010年在深交所A股上市，股票简称：新

时达，证券代码：002527。新时达是国家机器人标准化总体组成员、全国电梯标准化技术委员会委员、中国机器人产业联盟副理事长、上海市机

器人行业协会副会长、上海智能制造产业协会副会长。

新时达以运动控制技术为核心，专注于伺服驱动、变频调速、机器人和工业控制器等产品，发展数字化与智能化，为客户提供优质的智能制

造综合解决方案。业务涉及以下五大板块：

电气控制：新时达是全球电梯控制系统的领导品牌，27年来为全球提供超过200万台电梯的智慧电气控制系统、部件产品及技术支持服务。

新时达电梯云，构建以核心电控为交汇点的生态圈，100%原厂正品，确保安全。低谐波能量回馈技术，绿色节能减排。

变频驱动：新时达拥有自主研发平台，设计、生产、销售及检验全链条，拥有全自动驱控一体机智能装配线，年产20万台。新时达最新智能

柔性驱动器ET6/EP6/EH6覆盖全功率。广泛应用于水泵、暖风空调、橡胶塑料、通用节能、起重机械、物流、电梯等行业。

运动控制：新时达采用多轴同步、总线控制、平台化控制、多机协同、免调试滤波等自有核心技术，提供包括从伺服驱动、运控控制到集成

化的应用，从单机自动化到智能制造的多层次解决方案。广泛应用于3C、半导体、包装机械、机床、纺织、新能源锂电等行业。

机 器 人：新时达是中国工业机器人市场占有率领先企业，完整掌握机器人控制系统、伺服系统和软件系统等关键技术，提供工业机器人及

系统集成方案，助力制造业向高质量发展。新时达机器人超级工厂入选上海首批20家智能工厂，2021年获评国家工信部智能制造示范工厂。新时

达阿马尔机器人﹙Amal Robot﹚为公共服务行业提供智慧楼宇无人化服务核心产品和智能解决方案。

智能制造：服务于汽车白车身及相关零部件、工程机械、家俱、卫浴、CNC机床、PCBA测试等行业及领域，提供自动化核心产品、技术及

智能制造整体解决方案，助力中国高端智能制造。

新时达的产品与解决方案广泛应用于3C电子、锂电、半导体、光伏、物流、食品饮料、医疗、汽车、点胶、激光、机床、PCBA测试、电

梯、水泵、暖通空调、橡胶塑料、通用节能、工程机械、金属制品、化工制品、家俱等行业与细分领域，服务于全球110多个国家与地区。

新时达注重研发，在上海、深圳、西安、杭州、德国和日本设立研发中心，拥有博士后科研工作站，技术中心实验室具有国家CNAS认可资

质。新时达参与编制与修订多项国家技术标准与行业技术标准。截至2021年底，新时达获得国家授权专利730项，其中发明专利242项，软件著作

权266项。

新时达总部位于上海，分别在上海、苏州、杭州、深圳、安徽设立生产基地，20多个业务网点遍布全国。基于全球化战略，新时达在海外设

立德国子公司、日本子公司及马来西亚合资公司，并将布局设立更多的全球业务网点，持续开拓全球市场。

企业使命 ：让人类共享智能社会的便利和幸福。

企业愿景 ：成为智能制造领域的国际著名品牌。

核心价值观 ：客户为本，奋斗为先，团队协作，敢为敢当，求实创新。

科技创新

研发团队
在上海、深圳、西安、杭州、德国、日本设立研发中心

科研人员920人，占员工总数36%

博士8人/硕士203人、国务院政府特殊津贴1人

科研成果
承担国家科技支撑计划项目3项

授权专利730项，其中发明专利242项，软件著作权266项

主持/参与制定国家/行业技术标准40项

国家首批机器人产品CR认证

国家智能制造系统解决方案/供应商规范条件企业

科研实力
国家企业技术中心

博士后科研工作站

国家创新型企业

CNAS认证实验室

资质荣誉

智能制造全产业链布局

关键部件 机器人本体 工程应用

软件系统

伺服驱动

控制系统

智能制造方案

智能化、数字化

工程实施

水平多关节机器人

垂直多关节机器人



产品特点
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新时达SD桌面机器人系列

机器人本体

命名说明

机器人本体

*1 表中最大速度为关节速度最大值，会随着手腕负载条件和作业程序的不同而变化。

*2 壁挂安装时，本体运动范围会受到限制。如SD7系列机器人垂直安装，机器人前方朝下时，1轴运动范围限制在±30°。

*3 手腕部位允许负载惯量会根据手腕负荷的条件不同而异，使用时请注意。

丰富的产品线，负载覆盖3~10kg，臂展覆盖500~915mm

高精度，重复精度最高可达±0.02mm

高速度，成熟动力学算法应用，标准门型轨迹最快节拍0.45s

紧凑，安装空间仅200x200mm2

高防护，本体防护IP65，腕部防护IP67

功能丰富：机器视觉，流水线跟踪，外部引导、碰撞检测、拖动示教

平板型示教器：轻便，操作简单，功能丰富

自主一体化驱控系统，兼具紧凑性和模块化要求，二次开发环境开放

配套仿真软件，可实现离线编程、轨迹仿真等功能

通过CR认证

① 产品类别：SD = STEP DESK//桌面机型

② 负载：最大负载，kg

③ 臂展：单位mm，一般精确到百位数或者十位数，个位数为零

④ 迭代编码：区分相同机器人型号的相对配置和版本，如SA6/1400, SA6/1400A10

⑤ 机型后缀: 一般根据机型特点命名，H：表示中空机型（Hollow）

SD3/500 SD6/900Y

⑤ 机型后缀

④ 迭代编码

③ 臂展

① 产品类别

② 额定负载

SD   □   /   □   ◇   ◇

SD6/900Y工作空间SD3/500工作空间 SD7/700工作空间 SD7/900工作空间 SD10/900F工作空间

SD7/700 SD7/900 SD10/900T&SD10/900F

型号 SD3/500 SD6/900Y SD7/700 SD7/900 SD10/900T SD10/900F

构造 关节型 关节型 关节型 关节型 关节型 关节型

关节数 6 6 6 6 3 4

驱动方式 交流驱动 交流驱动 交流驱动 交流驱动 交流驱动 交流驱动

最大工作半径 500mm 915mm 723mm 912mm 862mm 862mm

重复定位精度 ±0.02mm ±0.03mm ±0.02mm ±0.03mm ±0.05mm ±0.05mm

最大手腕负载 3kg 6kg 7kg 7kg 10kg 10kg

本体重量 28kg 60kg 33kg 35kg 30kg 32kg

机器人本体 IP 防护等级 IP40 IP54 IP65( 手腕 IP67)

最大工作速度 *1

J1 370°/s 337.5°/s 315°/s 210°/s / /

J2 370°/s 270°/s 250°/s 180°/s 180°/s 180°/s

J3 430°/s 375°/s 350°/s 280°/s 280°/s 280°/s

J4 300°/s 300°/s 450°/s 450°/s / /

J5 460°/s 375°/s 450°/s 450°/s 360°/s 360°/s

J6 600°/s 468°/s 720°/s 720°/s / 450°/s

最大动作范围 *2

J1 ±170° ±170 ゜ ±170° ±170° / /

J2 ±110° +135~-100° +135~-80° +135~-80° +105~-110° +105~-110°

J3 +40~-220° +65~-200° +63~-194° +65~-195° +65~-195° +65~-195°

J4 ±185° ±170° ±190° ±190° / /

J5 ±125° ±120° ±125° ±125° ±125° ±125°

J6 ±360° ±360° ±360° ±360° / ±360°

关节允许负载力矩

J4 4.41N·m 12N·m 16.6N·m 16.6N·m / /

J5 4.41N·m 10N·m 16.6N·m 16.6N·m 16.6N·m 16.6N·m

J6 2.94N·m 6N·m 9.4N·m 9.4N·m / 9.4N·m

关节允许负载惯量 *3

J4 0.15Kgm² / 0.45Kgm² 0.45Kgm² / /

J5 0.15Kgm² / 0.45Kgm² 0.45Kgm² 0.6Kgm² 0.6Kgm²

J6 0.1Kgm² / 0.15Kgm² 0.15Kgm² / 0.6Kgm²

气管配置 4-Φ4mm 2-Φ6mm 4 路 - 底座 Ф6mm，手腕 Ф4mm 4 路 Ф6mm

本体集成信号线 10 芯 19 芯 10 芯 ( 其中 1 路接地 ) 18 芯 ( 底座 2 个 9 芯插头，手腕散线）

安装方式 地面，悬挂，倾斜 悬挂、侧装

工作环境

环境温度 +55~-25℃

环境湿度 75%RH 以下（短期 95%RH）

振动要求 4.9m/s2 以下

噪声级别 ≤ 70dB（A）

应用方向 上下料、搬运、涂胶、检测、贴标等 PCB 搬运
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SD7/700&SD7/900 SD10/900T&SD10/900F

法兰安装图机器人控制柜

底座安装图

SD3/500 SD6/900Y
示教器

轻薄化设计，电容式触摸屏

ARM Cortex-A8高性能处理器，界面运行流畅

人体工程学设计，消减长期使用疲劳感

型号

屏幕大小

重量

线缆长度

防护等级

软件系统

Spad

分辨率﹕1024*768; 尺寸﹕8寸; 长宽比﹕4:3

950g(不含线缆)

5000/8000/15000mm，多种长度可选

IP65

Linux系统，HMI支持SR语言

外形尺寸 ( 长宽高) 500x410x215mm

防护等级 IP20，可选配防护柜，提升为 IP54

输入电源 单相220VAC±10%

电源容量 2kW﹙ 额定 )/3kW( 最大 )

额定电流 4A( 额定 )/16A( 最大 )

设置环境

环境温度 0~40℃

环境湿度 45~80%RH

震动 0.5G(4.9m/s2) 以下

支持轴数 3/4/6轴，选配7轴

重载电线长度 3000( 标配 )/5000/8000/15000mm

电柜重量 25kg

通讯类型

标配
16DI/16DO、TCP/IP 通讯 (Socket 或者 Modbus TCP)

RS232 1 路、RS485 1 路、CANopen 1 路 ( 焊接通讯专用 )

选配

PROFIBUS、PROFINET、CC-Link、CANopen、Modbus、DeviceNet、
EtherNet/IP、EtherCAT 等 8 种总线通讯从站，任选其一

模拟量输入输出模块

数字量输入输出模块

高速计数模块 ( 一般流水线跟踪功能采用 )

柜内第七轴选择

电机功率 750w 以下

电压等级 200V 级

编码器类型 多摩川绝对值编码器

扩展附加轴 支持 STEP SRC2.7F 控制柜，支持 2~6.5kW 电机作为附加轴，最多支持6个附加轴

0605

机器人控制柜

SD10/900T&SD10/900F

SD6/900Y
SD3/500

SD7/700&SD7/900



新时达SD桌面机器人系列

产品特点

全新SD产品，底座、腕部和本体宽度可达200mm以内，机型极其紧凑

本体防护IP67，示教器防护IP65，控制系统采用SRC2.7S系统防护可达IP54，适用于粉尘，潮湿环境

高速高精，机器人速度和精度指标对标国际一线品牌，重复定位精度高达±0.02mm，标准门型节拍最快0.45s

基于本体及负载模型识别和自适应算法，在不同负载及惯量下发挥机器人的最佳运动性能

紧凑、高防护

相对圆滑，保证高速过渡

绝对圆滑，保证轨迹精度

多种圆滑过渡方式

通过精度补偿算法，降低机器人连杆、减速机柔性带来的末端误差，机器人绝对精度可提高四倍

机器人柔性模型精度补偿

基于机器人柔性建模，在线辨识机器人的振动频率，对振动进行抑制

减少电流波动，降低电机和减速机承受的转矩冲击，提高产品寿命

消除启停时的位置波动，提高轨迹的稳定性，缩短最小定位时间

适用于高速运动的场合

振动抑制

关节电流波形(不开启振动抑制功能) 关节电流波形(开启振动抑制功能)

0807

基于机器人动力学精确建模和伺服力矩环的控制，在外力拖动时，机器人柔顺响应

提供精确的重力及摩擦力补偿设置

各关节独立设置，根据机型和应用场景灵活调整

拖动示教

基于机器人动力学模型和精确的电流检测，受到外力作用时，触发机器人停止

提供精细的碰撞检测设置

提供多种碰撞检测方法

碰撞检测



小功率驱动柜内安装，节省空间，集成度高

大功率驱动柜外安装，最多支持6个附加轴

可用于控制机器人导轨、变位机、手腕伺服工具、传输线等设备

机器人与外部轴，协同插补，高速互动

外部轴扩展

易布署，易维护，易操作
本体最小安装面积200X200mm²

本体最小自重28kg左右，易搬动

单电缆走线

全新研发的Spad示教器，采用人体工程学设计，手持方便，更易触控

采用全新研发的示教软件，操作逻辑清晰，画面美观

提供码垛、视觉、流水线跟踪等功能包多种数据实时监控

提供丰富的总线扩展和附加轴扩展、板卡和柜体

控制算法和软件具有自主知识产权，可针对应用需求快速进行定制化开发

强大的二次开发环境，方便客户自主添加新功能

支持流水线跟随作业，支持手眼联动，可在跟随中触发信号

应用于跟随涂胶，跟随分拣，提高作业流畅度和效率

专用功能包，设置方便，适用多种场景

视觉及流水线跟随作业
进行机器人示教编程、运动仿真、可达性测试、节拍测试等

具备机器人位置、姿态拖拽、点位捕捉、测量功能

结合STEP软件功能包的工艺场景设计

采用C/C++跨平台编程方法，实现不同平台机器人运动控制软件同步升级

采用动态补偿方式提高仿真节拍准确度

仿真视频录制

虚拟示教器连接机器人控制柜，实现PC端对机器人的控制

离线编程软件

新时达SD桌面机器人系列

1009

机床上下料仿真工作站

折弯仿真工作站

虚拟示教器界面

码垛流水线仿真工作站
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应用案例

SD7/900机器人负责抓取流水线上的电脑主板，放到主板测试仓位进行测试。

在上料之前，测试仓位有主板则先取下主板。该项目使用了机器人跟随流水线

作业，同时，机器人与2个相机交互数据，对主板抓取位置做校正。

应用简介

项目优势： 机器人与流水线编码器数据交互，实现跟踪抓取

分配测试机柜任务量，实现机柜负载均衡

机柜测试仓位取料、放料异常提示

机器人吸附电脑主板时，启用掉料检测

1.

2.

3.

4.

项目组成： SD7/900机器人

海康威视相机

欧姆龙编码器

1.

2.

3.

PCB主板上下料应用

SD7/700机器人配合流水线，压榨机，上下料生产汽车油箱活塞，该项目优

势在于机器人代替人工生产，可实现24h生产，故障率低，生产效率高，每

5s上下压铸一个件，采用供料器振动盘上料，机器启动过后不需要人看管自

动生产。

应用简介

项目优势： 24h生产，生产节拍<5s

高精度，高灵活度，可以根据外围设备装置自由调整上下料角度

可添加上位机监控系统，以查看生产任务以及报警提示

稳定性高，操作简便

1.

2.

3.

4.

项目组成： STEP SD系列机器人

STEP控制柜、Spad示教器及整套配件

压铸机，供料器，气源

1.

2.

3.

汽车零部件生产上下料应用

SD系列机器人配合3台数控机床上下料加工生产，两台机器人与外部设备进行

PROFINET通讯，且添加了外部触摸屏，可在外部状态下实时监控机器人运行

状况，机器人一对多生产，提高了生产效率。

应用简介

项目优势： 24s生产，机器人一对多工作，生产效率高

高精度，高灵活度

操作简单，只要在触摸屏上点击启动即可

稳定性高，操作简便

1.

2.

3.

4.

项目组成： STEP SD系列机器人

STEP控制柜、Spad示教器及整套配件

数控机床，PROFINET通讯模块，气源夹爪

1.

2.

3.

电动工具上下料应用

该工作站主要用于电气控制柜的安装检测。通过SD机器人集成点激光、视觉传

感器等外围设备，代替人工完成控制柜内主要元器件的安装位置、按钮颜色及

方向、标签、线序等安装信息的质检，同时工作站连接MES系统，实时获取来

料信息，并将检验数据上传MES系统做备份保存。

应用简介

项目优势： 机器人本体与控制柜、底座集成安装，结构紧凑，占地面积

小，方便对人工工位的改造

自动计算来料偏移，对柜体位置的适应性高     

解决了轮廓、颜色、字符等不同检测点的视觉检测问题，检

测内容齐全，准确率高

解决了多品类混线生产的控制柜自动化检验问题，可实现质

量数据及图片信息的实时记录并保存

1.

2.

3.

4.

项目组成： STEP SD系列机器人

STEP 控制柜、示教器及配件

视觉系统，距离传感器、通讯模块、底座、导轨(可选)

1.

2.

3.

控制柜检测工作站



新时达机器人SD7/700应用于某著名品牌运动鞋的鞋底喷胶作业。结合线扫视

觉传感器，完成不同尺码的鞋子混线喷胶作业，支持在示教器上设置视觉通讯

协议和对协议进行测试，使视觉配置更易用，以及通过编码器信号传入，实现

对流水线位置的实时跟随，保证跟随涂胶精度。当流水线的速度有抖动时，机

器人可实时响应。

应用简介

项目优势： 与视觉相机结合使用更方便，无需示教点位，相机扫描点位数

据传给机器人

适用于不同码数鞋底涂胶

喷胶均匀，对于终端客户，即插即用，无需示教编程

1.

2.

3.

项目组成： STEP SD系列机器人

STEP控制柜、Spad示教器及整套配件

视觉传感器(2D/3D)，支持第三方视觉品牌，或者新时达自主

视觉品牌

胶机/胶枪，可通过IO通讯或者总线通讯，与胶机进行数据交互

1.

2.

3.

4.

鞋底鞋面喷胶应用

SD工作站展示

工业机器人智能装配工作站由2台新时达SD六轴工业机器人、模拟变位机装配

系统、鲁班锁装配系统、智能视觉系统、智能装配工装夹具、电气控制系统、

装配工作平台及安全防护装置等组成。两台机器人协作可进行模拟变位机装配

和鲁班锁装配。该工作站配置高端，关键部件完全采用先进工业产品。设计理

念新颖，装配内容实用性强、创新性强。同时具备使用、维护、调试方便，布

局合理、外形美观等特点。

应用简介

项目优势： 灵活性高，配合变位机机器人空间动作更加灵活快捷

配合视觉系统，机器人装配精度更加完美，应用更加方便

双机协作装配效率高

稳定性能好

1.

2.

3.

4.

项目组成： STEP SD系列机器人

STEP控制柜、Spad示教器及整套配件

变位机，视觉系统，装配锁付螺丝枪

1.

2.

3.

项目优势： 涵盖的基本技能丰富，包括六轴机器人和SCARA机器人的工

作原理和调试方法，掌握机械装配、电气接线和故障排查、视

觉应用、PLC编程等诸多知识点

基于工业机器人的典型应用实践：包括工业机器人夹具选

择，工业机器人坐标系选择及定位，工业机器人示教编程，视

觉校准及应用，移动输送系统的应用，HMI的应用，总线通

讯，PLC应用

1.

2.

项目组成： SD机器人系统、SCARA机器人、成品装配台、移动输送系

统、对中台、上料台、立体料库、触摸屏、PLC控制系统、视觉

系统、电气故障排查单元、快换夹具、实物工件等

智能装配工作站

该工作站主要用于教学展示，可实现人机对弈，由工控机软件加视觉相机组

成，在软件上点击开始，可选择先后手，在人手落棋以后，视觉系统会扫描棋

子位置，然后算法系统会根据落棋位置更新电脑棋子位置，然后将位置点位传

给机器人，机器人去棋盘格吸取棋子落放，由此实现人机对弈。

该工作站集合机器人多种功能，首先视觉采集棋子位置，展现为机器人与视觉

相机应用结合；其次工控机下发位置与机器人，展现为机器人与其他设备的数

据处理以及通讯功能；其三取放棋子采用解码垛形式，体现机器人在运行过程

中的稳定性与精度。

应用简介

项目组成： STEP SD系列机器人

STEP控制柜、Spad示教器及整套配件

视觉系统，工控机系统，气泵，吸嘴

1.

2.

3.

五子棋工作站

该工作站主要用于教育教学，以“指尖陀螺装配”为实践载体，培训学员掌握从

机器人单机调试到集成应用的基本技能培训，并在此基础上重点突出企业所需

专业技能及新技术应用，体现了现代制造技术和生产实际相结合的特点。

应用简介

指尖陀螺装配工作站
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