
中矿金业玲南金矿斜坡道信号系统采购
招标公告
一、项目名称：中矿金业玲南金矿斜坡道信号系统采购。

二、招标概况：

1、招标范围：中矿金业玲南金矿斜坡道信号系统

2、材料采购技术要求详见《玲南金矿斜坡道信号系统技术要求》。

3、供货周期：60天；

4、付款方式：货到安装调试合格后付合同总价的90%，留10%质保金一年。

三、对投标人的资质要求：

1、独立法人资格，具有独立签订合同的权利和具有圆满履行合同的能力，具备增值税一般纳税人资格；
    2、在专业技术、设备设施、人员组织、业绩经验、售后服务等方面具有相应的资格和能力；
   四、投标时请携带投标文本包含以下资料：

1、营业执照副本复印件；

2、法定代表人证书或法人代表授权书、被授权人身份证复印件；

3、公司产品介绍及近3年的主要销售业绩；

4、相关资质证书（如安全生产许可证、安全标志证书等、业务资质证书等）；

5、投标文件为一正四副本，以上复印件要求加盖公章。
五、招标时间：2020年4月10日上午8:30
招标地点：中矿金业股份有限公司贸易部（招远市辛庄镇南潘家村东）
六、招标单位：中矿金业股份有限公司

商务联系人：王庆学

联系电话：13361360800

技术咨询：杨兴春

联系电话：13963864999
    地址：招远市辛庄镇南潘家村东

中矿金业股份有限公司贸易部

2020年4月3日

玲南金矿斜坡道信号系统技术要求

1. 系统组成

斜坡道信号系统由门禁系统、信号系统、车辆定位、烟雾报警系统组成。

2 门禁系统

2.1 概述

门禁系统，又称出入管理控制系统，是一种管理人员进出的数字化管理系统。本设计在斜坡道入口处设门禁系统，汽车凭多功能扫描仪进出。在斜坡道入口安装自动升降杆，禁止未经认证的车辆进入斜坡道，并语音提示。

2.2 门禁组成

出入口门禁安全管理系统是新型现代化安全管理系统，它集微机自动识别技术和现代安全管理措施为一体，是解决重要部门出入口实现安全防范管理的有效措施。由以下部分组成：

多功能扫描仪:获得车辆信息并向主机传送。

主机:接受从多功能扫描仪传送过来的信息,对其进行判断并向控制器下达命令以及接受控制器的信息。

控制器:接受主机下达的命令,并执行。

电机:执行控制器的命令,带动传动装置运动。

传动装置:传递电机和门之间的运动。

传感器:对人、车的通过进行感应。

报警系统:当人员非法进入斜坡道时进行报警。

电源:系统的供电设备，分为普通和后备式(带蓄电池的)两种。

2.3 工作原理
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门禁原理图见图1－1。

图1－1    门禁原理图

多功能扫描仪用来读取车辆的智能卡信息(卡号) ，再转换成电信号送到门禁控制器中，控制器根据接收到的卡号，通过软件判断该持卡车辆是否得到过授权在此时间段可以进入大门，根据判断的结果完成开锁、保持闭锁等工作。对于联网型门禁系统，控制器也接受来自管理计算机发送的人员信息和相对应的授权信息，同时向计算机传送进出门的刷卡记录。单个控制器就可以组成一个简单的门禁系统，用来管理一个或两个门。计算机装有门禁系统的管理软件，它管理着系统中所有的信息分析与处理。

3 斜坡道信号及车辆定位系统

3.1设计遵循原则

（1）依据斜坡道行车避让原则，制定控灯策略，由车辆司机协同本斜坡道信号灯控制系统，完成斜坡道安全高效运输；

（2）系统自主完成运输车辆运行区间定位；

（3）车辆自主完成行驶方向判别；

（4）系统根据车辆位置和运行状态自主完成信号灯闭锁或解锁；

（5）系统可有效适应井下应用环境，对于井下常发的区域性总线失效、区域性供电失效、单设备损坏等各种情况均可有效应对，不对正常生产运输产生恶劣影响；

（6）系统采用模块化设计，方便系统升级和网络扩容；

（7）系统采用兼容性设计，接口方式灵活，便于其他应用接入；

（8）稳定性、实用性并举，易于维护，成本低；
（9）软件功能强，集中管理，分散控制，界面友好、先进，功能全面、满足中矿金业信息化建设；
（10）安全性高，采用矿用防腐、防水（IP54）、防火设计，确保系统安全运行。

3.2 设计方案

玲南金矿斜坡道入口至30中，斜坡道全长约10km，设弯道34处，错车道28处，躲避硐267处。工程设系统服务器1台，会车道信号灯控制器28台，贯通巷信号灯控制器3台，交通指示灯70台，辅助定位基站10台，CAN中继10台，运输车辆车载通信机5台。

斜坡道信号控制原理及车辆定位原理分别见图1－2、图1-3。
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图1－2    斜坡道信号控制原理图
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图1－3     斜坡道车辆定位原理图

3.3 系统要求

（1）系统应具备良好的延伸功能，可随矿井巷道的变化,在显示界面根据需要改动；

（2）系统应具有故障自诊断功能，系统监控端对系统设备的工作状况应能进行实时监控，包括通讯状态、定位范围、基站交流停电以及备用电池亏电等设备基本运行状态的报警、显示、故障的指示；

（3）系统应具有对车辆定位和无线通讯的各类实时数据实现采集、存储、多条件查询，多方式统计、打印、动态回放等；

（4）系统井下基站要求识别距离不小于200米，定位精度可达5米以内，同时具有高精度和大范围的特点；

（5）系统基站要求留有多功能（如RS485、TCP/IP等）通讯扩展接口，具备接入环境监测、监视等系统的功能；

（6）系统的正常工作不受环境变化的影响，保证在恶劣环境下24小时能够连续正常运转；

（7）系统应具有信息防冲撞功能，要求识别速度快捷；

（8）系统采用自适应弹性控制策略：当整个系统供电及通信正常时，信号灯系统中每盏灯具状态由服务器集中控制，当系统某区段出现不可避免的供电、通信和设备故障时，此区段设备丢失与服务器主机的通信链路，由受影响的设备间通过自主协商完成控灯；

（9）系统信号穿透力和绕射力强，系统车载机可做到无方向性；

（10）系统井下设备电源要求能够满足宽电压供电范围（80-140VAC）；

（11）井下设备要求坚固耐用、防尘防水、阻燃。

（12）系统要在井上、井下留有扩展接口、充分考虑后期待建工程的衔接与一致性。

3.4 功能要求

3.4.1 信号灯控制器

（1）自带可插拔更换的机身地址，安装于会车道或贯通点内较高位置，通过设备维护箱挂载到供电及通信回路中，并适应80-140VAC宽电压供电范围。控制器可外接2-4个方向的交通灯灯具。控制器主要功能如下：

（2）通过无线方式与车载通信机进行信息交互。

（3）向服务器或总线中其他设备汇报车载机位置及方向信息。

（4）接收服务器或其他设备发送来的控灯要求，并判断执行。

（5）监控灯具工作状态并回传。

（6）内置多种传感器辅助车辆精确定位。

3.4.2 信号灯

以红色“X”长亮指示禁止驶入，以绿色箭头长亮指示准许驶入。

红色信号闪烁指示对向行驶方向车辆即将靠近信号灯区域，绿色箭头闪烁代表同向行驶车辆刚刚驶过信号灯区域。

3.4.3 车载通信机

安装于车辆驾驶室前挡风玻璃下仪表盘上方，通过车身发电机供电，带可插拔更换的地址用来标识车辆及车辆所属类型，根据车辆类别不同以区分控灯车辆和单显示车辆。车载通信机通过机载可触摸液晶显示屏来显示车辆上/下行、手动/自动行驶方向判别、对向来车预警和系统运行状态、其他车辆位置、运行方向等信息，并通过按钮、钮子开关等方式接受驾驶员操控。主要功能如下：

（1）通过内置多种传感器自动判别汽车上下行行驶方向。

（2）接受驾驶员操控，手动切换车辆行驶方向。

（3）在车辆行驶过程中通过无线方式与信号灯控制器进行信息交互。

（4）通过无线方式与其他车辆信息交互，在需要时执行声光预警。

（5）通过无线方式与斜坡道入口闸机控制器进行身份判别，鉴定进入权限。

（6）在车辆发生故障时，可手动向系统总线发送车辆故障及所在区段等信息，方便系统调度或实施救援。

3.4.4 辅助定位基站

在斜坡道弯道处可适当安装辅助定位基站。由于车载机和信号灯控制器间无线信号的传输特性，在弯道处易形成通信“盲区”，处于盲区的车辆状态不能及时上传至服务器，系统运行状态也不能及时下发到车载机显示，给运输车辆安全快速驶过弯道造成困扰，辅助定位基站用以消除此处的盲区。

辅助定位基站拥有除控制交通灯功能外的信号灯控制器所有功能。

3.4.5 信号灯系统服务器/上位机

信号灯系统服务器具有系统最高的运行权限，负责系统整体控制策略的下发、系统运行状态记录和上位机软件信息交互。系统运行过程中，服务器接收总线传来的车辆状态刷新信息，并与系统灯具状态进行对比，按照控制策略需要调整灯具状态时，服务器向对应信号灯控制器发送控灯命令，由信号灯控制器完成灯具状态转换，并将控制结果回传服务器。信号灯控制器完成操作后，服务器将刷新后的系统状态下发至每台信号灯控制器和辅助定位基站，再由它们暂存并下发给通信范围内的所有车载通信机。

4.4.6 CAN Bridge

CAN Bridge网桥用以延长系统CAN总线传输距离，做信号中继用，并降低总线对线缆的规格要求，降低总的布线成本。

3.4.7 斜坡道入口闸机控制器

斜坡道入口闸机控制器可内嵌于入口闸机中，除完成车辆进入权限识别外，还与入口段准许进入信号联动。

3.4.8 控制策略

在运输车辆于斜坡道内完成运输任务的过程中，车辆依次通过各个以会车道或贯通点为分界的相邻区段，上行重载车辆优先行驶，且相对而行的车辆不允许同时进入相同区段，因此，斜坡道行车信号灯系统运作可抽象并分解为以下几种情形：

（1）上行车辆A1和下行车辆B1分别位于某封闭无车区段Rn的下端出入口和上端出入口，即下端会车道和上端会车道处，车辆A1的车载通信机自动向安装于Rn下端会车道处地址编码为16的信号灯控制器T16发送上行请求，几乎同时或稍后时间内，车辆B1的车载通信机自动向安装于Rn上端会车道处地址编码为15的信号灯控制器T15发送下行请求，T16和T15信号灯控制器分别通过总线向服务器发送车辆A1和B1的位置和行进方向等信息，此时以上行车优先为原则，服务器下发下端信号灯控制器T16控制上行信号灯从常态绿色长亮状态变为绿色闪烁状态，通知下端车辆A1准许进入，绿色闪烁状态延续时间可设，为位于A1后方上行车辆提供A1位置与方向参考，提高通行车流量。同时，区段Rn上端控制器T15控制下行信号灯由常态绿色长亮转换为红色长亮，禁止车辆B1下行驶入本区段，直至上行车辆A1行驶至上端出入口附近时，车辆A1车载通信机与上端信号灯控制器T15进行数据交互，T15将下行交通灯由红色长亮变为红色闪烁，提示下行车辆B1有上行车靠近，注意避让。当上行车A1与下行车B1的车载通信机可建立数据交互后，A1与B1的车载通信机都进行声光预警，提示双方车辆驾驶员前方有相对而行的车辆，注意避让。若在车辆A1于区段Rn内上行过程中，无上行车辆尾随A1进入区段Rn，则上行车辆A1离开区段Rn后，Rn上下行信号灯恢复绿色长亮状态。若上行车辆A2尾随车辆A1进入区段Rn，则区段Rn的上下行信号灯在车辆A2驶离区段Rn后才恢复绿色长亮状态。

（2）类似的，当上下行车辆将进入的区段Rn无其他对向行驶车辆进入请求时，信号灯控制器完成对向信号闭锁，禁止车辆对向驶入，直至车辆驶离本区段。

（3）当上下行车辆行驶至区段Rn时，已有对向车辆于区段Rn内行驶，则信号灯控制器保持原有区段闭锁状态，直至对向车辆驶离本区段。

（4）当区段Rn的上端出入口或下端出入口处同向车辆数目超过设定值，即判断车辆发生阻塞，系统将闭锁对向交通信号灯为禁止驶入，待已有对向车辆驶离本区段后进行强制放行。

（5）当系统出现线路或设备故障时，某些信号灯控制器不能与服务器建立有效通信连接，受影响的信号灯控制器将自动转为自协商控制模式，与能与其建立通信的其他控制器一起组成区段控制系统，这些控制器运行于无主机模式，只需与跟其相邻的控制器进行数据交互，即可按照上述策略完成灯具状态改变。此时服务器自动上报上位机软件，告知故障位置，方便维护人员检修。

（6）完成控灯策略的执行后，由服务器软件或自协商模式下信号灯控制器共同维护的系统状态信息刷新到每一台信号灯控制器，控制器与车载机建立无线通信时，将信息下发至车载机完成显示。

4 斜坡道烟雾报警系统

"烟雾报警器"是由两部分组成:一是用于检测烟雾的感应传感器；二是声音响亮的电子扬声器，一旦发生危险可以及时警醒人们。

采用烟雾报警器的好处有:一是着火时迅速发现火灾；二是减少人员伤亡率,减少火灾损失。

在斜坡道内间隔300m安装一个烟雾报警器，现场配备声光报警，报警的信号再统一输送至控制室，做到险情早发现。

5  现场施工、技术培训及售后服务
5.1现场施工

该系统由供方全权负责设备相关的施工、安装、调试。

5.2技术培训

（1）由供方提供系统使用说明、维护及检修规程。供方提供的系统软件需确保永久授权，并能免费升级。

（2）由供方负责免费技术培训，需保留培训影像资料和培训记录，确保使用人员懂原理、会使用、会维护。

5.3售后服务

如果系统发生由于系统本身质量问题而引起的故障和设备的损坏，供方应免费予以解决问题或免费更换损坏的部件。出现产品质量问题或技术问题时应尽快做出答复（重大问题1小时、一般问题12小时以内），及时到达现场进行处理（接到我方邀请后2小时内）。

6 安全措施

（1）建立健全安全体系，成立项目施工安全领导小组，严格按照“一标三规范”组织施工检查，公司派专职安全员，班组设安全员，配带袖标上岗值勤，检查采取“三定”措施，定人、定时、定措施，以促进安全工作。　　

（2）按规定编制施工组织设计及重要安全措施，施工前按分部分项工程和工种进行安全技术交底，交底的签字时间必须明确。

（3）安全教育，要建立安全教育制度，在职工中树立“安全第一、预防为主”的思想，加大宣传力度，每天开安全会，警钟长鸣，工地设立各种安全标牌标语。

（4）特种作业人员持证上岗。

（5）掌握安全用电基本知识和所有设备性能；使用设备前必须按规定穿戴和配带相应的劳动保护用品，并检查电气装置和保护设施是否完好，严禁设备带“病”运行。

（6）停运的设备必须及时拉闸断电，锁好开关箱；保护所有设备的负荷线、零线和开关箱，如发现问题应及时解决；搬迁或移动用电设备，必须切断电源后方可进行；不许带电作业；设备维修断电时，必须在相应开关箱、配电箱内控制开关上挂明显的维修停电标志牌。

6 其他要求

（1）供方应提供实际系统原理图、接线图各3份。

（2）供方应遵循最新版本的国家标准（GB）、电力行业标准（DL），主要测控设备（信号灯控制器、辅助定位基站、车载通信机、交通指示灯、供电及通信总线、矿用变压装置等）应提供矿用安全标志。具体的标准包括但不限于以下内容：《金属非金属矿山安全规程》GB16423-2006；《电气装置安装工程施工及验收规范》GBJ232-92；《安全技术防范规范工程技术规范》GB/T75-94；《信息技术设备包括电气设备的安装》CB 4943-95；《信息技术设备（包括电气事务设备）的安全》GB4943-95；《矿山电力设计规范》GB50070-2009；《低压配电设计规范》GB 50054-2011。

（3）如果供方有自己的标准或规范，应提供标准代号及其有关内容，并须经需方同意后方可采用，但原则上应采用更高要求的标准。

附件：玲南金矿斜坡道信号系统设备表
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附件：                           玲南金矿斜坡道信号系统设备表                     

1、门禁系统

	类别
	编号
	设备名称
	规格型号
	单位
	数量
	备注

	主控系统
	1
	门禁服务器
	1 工控机IPC-610H/
E8400 3.0GHz/AIMB-769/8G/1T/DVD/K+M/HDMI
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	2
	门禁上位机
	Precision T3430
	台
	1
	戴尔I7-9700/32G/512G固态+2T/P1000 4G

	
	3
	大屏
	P10红绿双色
	套
	1
	备用

	
	4
	图形显示器
	C32HG70QQC
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	5
	打印机
	M1136 
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	6
	CAN网关
	CAN-IB600/PCIe
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	7
	交换机
	EDS-208
	台
	2
	与交通灯系统共用

	
	8
	音箱
	R26T 
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	9
	插线板
	突破
	只
	2
	与交通灯系统共用

	测控设备
	1
	门禁控制器
	HYTC-HW-ACS-V2.3
	台
	1
	　

	
	2
	交通指示灯
	HYTC-HW-TLL-V1.2
	台
	2
	　

	
	3
	车载通信机
	HYTC-HW-TLC-V3.0
	台
	15
	与交通灯系统共用

	
	4
	道闸
	HYTC-HW-TCB-V1.1
	台
	1
	　

	系统软件
	1
	门禁控制软件包
	HYTC-SW-ACS-V2.3
	套
	1
	　

	
	2
	数据库
	HYTC-SW-ACSQL-V1.1
	套
	1
	　

	安装调试
	1
	安装辅材
	定制
	套
	1
	　

	
	2
	调试工具
	HP ENVY 5820/USBTOCAN V2 compact/FLUKE 15B+
	套
	1
	与交通灯系统共用


2、车辆定位系统

	类别
	编号
	设备名称
	规格型号
	单位
	数量
	备注

	主控系统
	1
	车辆定位服务器
	1 工控机 IPC-610H/E8400 3.0GHz/AIMB-769/8G/1T/DVD/K+M/HDMI
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	2
	上位机
	Precision T3430
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	3
	图形显示器
	C32HG70QQC
	台
	2
	与交通灯系统共用

	
	4
	打印机
	M1136 
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	5
	CAN网关
	CAN-IB600/PCIe
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	6
	交换机
	EDS-208
	台
	2
	与交通灯系统共用

	
	7
	音箱
	R26T 
	台
	1
	与交通灯系统共用

	
	8
	插线板
	突破
	只
	2
	与交通灯系统共用

	测控设备
	1
	信号灯控制器
	HYTC-HW-TLS-V2.3
	台
	30
	与交通灯系统共用

	
	2
	辅助定位基站
	HYTC-HW-VPA-V2.2
	台
	10
	　

	
	3
	车载通信机
	HYTC-HW-TLC-V3.0
	台
	15
	与交通灯系统共用

	
	4
	CAN中继
	CANbridge NT 200
	台
	10
	与交通灯系统共用

	
	5
	供电及通信总线
	ZR-DJYPVP22-2×2×1.5mm2
	米
	8000
	与交通灯系统共用

	
	6
	矿用变压装置
	380/127、4KVA
	台
	4
	与交通灯系统共用

	系统软件
	1
	车辆定位软件包
	HYTC-SW-VPS-V2.3
	套
	1
	　

	
	2
	车辆路线重演管理软件包
	HYTC-SW-VPHMI-V3.1
	套
	1
	　

	
	3
	数据库
	HYTC-SW-VPSQL-V1.1
	套
	1
	　

	安装调试
	1
	安装辅材
	定制
	套
	1
	　

	
	2
	调试工具
	HP ENVY 5820/USBTOCAN V2 compact/FLUKE 15B+
	套
	1
	与交通灯系统共用


3、斜坡道信号控制系统

	类别
	编号
	设备名称
	规格型号
	单位
	数量
	备注

	主控系统
	1
	交通灯服务器
	1 工控机 IPC-610H/E8400 3.0GHz/AIMB-769/8G/1T/DVD/K+M/HDMI
	台
	1
	台湾产

	
	2
	上位机
	Precision T3430
	台
	1
	戴尔I7-9700/32G/512G固态+2T/P1000 4G

	
	3
	图形显示器
	C32HG70QQC
	台
	2
	三星32寸曲面

	
	4
	打印机
	M1136 
	台
	1
	惠普三合一黑白激光一体机

	
	5
	CAN网关
	CAN-IB600/PCIe
	台
	1
	IXXAT

	
	6
	交换机
	EDS-208
	台
	2
	摩莎

	
	7
	音箱
	R26T 
	台
	1
	漫步者2.0

	
	8
	插线板
	突破
	只
	2
	国产

	测控设备
	1
	信号灯控制器
	HYTC-HW-TLS-V2.3
	台
	30
	　

	
	2
	交通指示灯
	HYTC-HW-TLL-V1.2
	台
	68
	　

	
	4
	车载通信机
	HYTC-HW-TLC-V3.0
	台
	15
	　

	
	5
	CAN中继
	CANbridge NT 200
	台
	10
	IXXAT

	
	6
	供电及通信总线
	ZR-DJYPVP22-2×2×1.5mm2
	米
	8000
	按实际长度需要

	
	7
	矿用变压装置
	380/127、4KVA
	台
	4
	　

	系统软件
	1
	交通灯控制软件包
	HYTC-SW-TLS-V2.3
	套
	1
	　

	
	2
	重演管理软件包
	HYTC-SW-TLHMI-V3.1
	套
	1
	　

	
	3
	数据库
	HYTC-SW-TLSQL-V1.1
	套
	1
	　

	安装调试
	1
	安装辅材
	定制
	套
	1
	　

	
	2
	调试工具
	HP ENVY 5820/USBTOCAN V2 compact/FLUKE 15B+
	套
	1
	　


4、烟雾报警系统

	序 号
	材 料 名 称
	型 号 及 规 格
	单 位
	数 量
	备注

	1
	烟雾报警器
	——
	台
	30
	

	2
	电源电缆
	MYJV22-1kV-4x10
	米
	12000
	按实际长度需要


1

